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D EntRADA 2CARACTERISTICAS TECNICAS

i | Intensidad: 4/20mA, 0/20mA
Impedancia 51Q
Excitacion auxiliar 12V/20mA ‘ . ‘ |:>
— . ALIMENTACION ‘ AISLADA
V | Tension DC: 0/10Vv S
oy 0/40mV @ALTERNA /@ CONTINUA Universal 24.. 230VAC / VDC (50/60Hz)
; : Margen +15%
Opcional: 0/100V |, o
Impedancia 1MQ 100K E CTELBY RIS S
<
pot | Potenciémetro .6K,  ..150K z
o
=
Pt | Pt100, Pt500, Pt1000 5 AMBIENTALES
N | Ni200 © ,
Temperatura de trabajo - 10/+60°C
prc | PTC 1K Temperatura de almacenamiento - 40/+80°C
Tiempo de calentamiento 5 minutos
nTe | NTC 10K (B3435K) Coeficiente de temperatura 50ppm/°C
Termopar | J K, S, R
compensacion temperatura union fria 0/50°C
Célulade carga | 1 CELULA DE CARGA  *opcional 2-3-4 células | | _ 4
—— sensibilidad 0,5.. AmVIV 0 » SALIDA 1&g~ 1Rele
Tension maxima 40mV o ) Q’; Contacto conmutado SPST-NO
Impedancia 1MQ W < Intensidad maxima 5A
Excitacién captador 10V x ) Tension maxima 250VAC _
Intensidad méx. excit. 30mA Q < Vida eléctrica del relé 100.000 operaciones
Capacidad célula 350Q . .
P * SALIDA 2 ~ 1Relé
EQ | ENTRADA DIGITAL | o« Contacto conmutado SPST-NO
Actuacion configurable ~ HOLD, START/STOP !I[‘etﬁggg?ﬂ ér)lr(li%(;ma gISAOVAC
i i 16/ 17 - P . .
contacto libre potencial (CLP) Vida eléctrica del relé 100.000 operaciones

SALIDA 3 ~ Configurable

\ AISLAMIENTO ENTRADA/ SALIDA/ALIMENTACION
& 0-4120mA Repeticion, Regulacion

Clase de proteccion contra descargas eléctricas | Capacidad de carga maxima 5000
Frontal de clase Il

Aislamiento reforzado: Alimentacion, salida relé y frontal. 0/10v. ~ Repeticion, Regulacion
Aislamiento reforzado: Salida relé y entrada. Intensidad maxima SMA
Carga maxima 20K

Aislamiento galvanico: Entrada / Salida / Alimentacion 1,5Kv
SSR Control relés estaticos
Tensiéon maxima 12v

PRECISION 6} Intensidad maxima 30mA
Maximo error global 0,3% SALIDA 4 >

Error de linealidad 0,1%

Deriva térmica 0,8uA/°C 0,3mV/°C JlIl SERIE RS485

Resolucion salida analégica 4.000ptos. (12bits) Protocolo MOD BUS RTU
Formato 8bit, no paridad, 1 stop
Velocidad 4.800.. 57.600 baudios

norwuarva CE @ (s

Cumple con normas EMC 2004/108/EC (compatibilidad electromagnética) B B B B
y directiva de baja tensién (DBT) 2006/95/EC para ambientes industriales. 8

Inmunidad a interferencias de acuerdo con EN 50082-1 / EN 50082-2 DISPLAYS 7 BBEB

Emision de perturbaciones de acuerdo con EN 50081-1 / EN 50081-2 .
Homologaciones UL, cUS PROCESO. 4 digitos verdes. Altura 10,2mm.
' CONSIGNA. 4 digitos rojos. Altura 7,7mm.

‘ 72 mm 64 mm . LEDS

»
‘ ) ‘ ALARMAS. 5 leds rojos estado alarmas.

T l@@@@ @@ﬁ@@@@@l MODO. 3 leds rojos modo funcionamiento.

FORMATO

Dimensiones 64x72x90mm

Proteccion frontal 1P65

Proteccion caja  1P20

Plastico autoextinguible PCABS UL94V0
Cable conexion <2,5mm2, 12AWG 250V/12A
Peso 165grs.

90 mm

v |®@®®@®I®@®®@®|




Un solo modelo con todas las posibilidades y funcionamientos

ALIMENTACION | @ [24. 230vDC/AC ]

‘ VISUALIZADOR

ENTRADA 9 J K S R
INDICADOR
P10 - Pt500 - Pt1000 . Nil00 con 2-3 alarmas
ON-OFF
g
> &
POTENCIOMETRO %  CELULADE CARGA CONVERTIDOR
& mv 2 REGULADOR
RESISTENCIA VARIABLE 5 0 0-4/20mA y 0/10V
4/20mA - 0/20mA |
CONVERTIDOR
| 0/10V 1 0/40mV - 0/100V AISLADOR
opcional RS485 MODBUS
4/20mA CONTROLADOR
REGULADOR PID
SALIDA ‘ C RS485 Autotuning
con alarmas
SSR
Alarma3
PNP
PULSACION CORTA PULSACION LARGA > 2seg
PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) RECORRER MODIFICACION | SALIR

D
5 ;

simultaneamente

Rele 2 A1/ AN

59‘

4 00 Py
PRSS (4

=NAPEYABIAN TIPO DE ENTRADA

(234 >
» Oy
COMANDO ALARMA

cool / heat
MAXIMO/MINIMO

AAL/dis
ACTIVACION / DESACTIVAC\ON

%
%

ARMA




2458 CONFIGURACIONES

CONFIGURACION o® Relél = COMANDO oy REGULACION
3 ALARMAS ON / OFF 1 o ALARMA PID ON/OFF
c.out j—

L comunicacion RS485 J

| QiReléZ || ALARMA | E

—KTransistor ALARMA

TN SERIE || Rrsass

ALARMA Maxima

Oﬁ Relél

MODIFICACION COMANDO ALARMA

||
B B B B W J‘ ‘7‘ & La consigna se modifica directam_ente.
8 B 88

- COMANDO R mediante las teclas de flecha subir/bajar.
S ALARMA
‘ INDII_(l’\A/l(I:-:—CI)EN DIRECTA 6 BLOQUEO COMANDO ALARMA
(Display rojo) Se puede visualizar la alarma C1 pero

blogqueando su manipulacién, mediante el
parametro 17.

17 c.sP. ~|:: FrEE | Libre
zl(;?nlﬁzas ngIRECTO Blogueado

ALARMA Maxima / Minima (Configurable)
of] Relé2

" MODIFICACION ALARMA
™7 ) i
H L | ‘f Previamente pulsar la tecla SET.
=
= E B ] ALARMA NUET & La consigna se modifica directamente
— mediante las teclas de flecha subir/bajar.
3 A & :
() BLOQUEO ALARMA
Se puede visualizar la alarma Al pero
blogqueando su manipulacién, mediante el
parametro 30.
@ @ By ALSP. ] -I:: FrEE | Libre
Bloqueado
ALARMA L L ) - 2 p;
4\4@ Maxima / Minima (Configurable) SOLO UTILIZABLE EN CASO DE NO USAR LA SALIDA ANALOGICA 4/20mA 6 0/10V
PNP

|| MODIFICACION ALARMA

\5?5\ & ‘f Previamente pulsar 2 veces la tecla SET.
ALARMA UKl S' La consigna se modifica directamente
e mediante las teclas de flecha subir/bajar.

X
o
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|

N
T
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4 03

() BLOQUEO ALARMA
Se puede visualizar la alarma A2 pero

bloqueando su manipulacion, mediante el
o s‘

parametro 38.

g A2.SP. -[: FrEE | Libre
Bloqueado

ERRORES

CELULA ROTA 0 FUERA DE RANGO

parpadeando



B458 PARAMETROS DE CONFIGURACION

ENTRADA - ‘2 ~ RANGO POR
= . Configuracion de la entrada de sefial VALORES | [DEFECTO

Tipos de captadores disponibles

0/10v Termopar Pt100 RTD’s 4/20mA || Potenciémetro
O.lO‘O..lOV 0.40 0..40mV  tc.F K -260/+1360°C| Pt Pt100 -100/+600°C  ni Nil00 -60/+180°C 0.20 0..20mA Pot.1 ..6K

. tc.S 'S -40/+1760°C | Ptl Pt100 -100/+140°C  ntc 10K -40/+125°C  4.20 4.20mA | Pot.2 ..150K
0/100V |opcional
0.10 0.. 10V

-

tc.r 'R -40/+1760°C | Pt5 Pt500 -100/+600°C Ptc 1K -50/+150°C
tc.J J -200/+1200°C PtlF Pt1000 -100/+600°C

PISiEESN e Rango de visualizacion del proceso

para grabar el principio y el final de la escala.

Desactivado Standard. ACTIVADO Puesta a cero Puesta a cero al encendido

x % Introducir el valor 0 como patrén. NOTA. Si hay un valor de calibracién ya memorizado, "std", "uost"
9 x y "uoin” aparecen fijos. Para recalibrar y borrarlos, poner primero
<= - . en "dis" y luego proceder a una calibracion para que parpadeen.
>&[7] Up.Li | introducir el valor patron.

Std @ Se abre el proceso de calibracion, pulsando las teclas [ ﬂ alavez.

@ Se puede, indistinta y repetidamente, calibrar el INICIO / FIINAL de la escala con las teclas
© Se graba y finaliza el proceso al volver a realizar una pulsacién larga de la tecla a

PONER
PESO PATRON ‘ H ’E H ‘ Se asocia a lo introducido en (7] Up.Li |

Sc]:d : :] ‘E ‘ENTRADA‘ memoriza valor @ SALIR
parpadeando PONER ) n. | .
EN VACIO f

,INICIO / FINAL

N T] Se asocia a lo introducido en I) ?

Previamente hay que calibrarlo al menos 1 vez con std (Inicio / Final)

§ uOSt @ Se abre el proceso de calibracion, pulsando las teclas [ ﬂ alavez.
O L -
= (2] Se graba el CERO (Inicio) y finaliza el proceso al volver a pllsar la tecla de forma prolongada.
8\\\ Vvl NTRODUCIR 1 soa 2 %moriza valor 7‘]
uJ asefia <\ SALIR
© UOSt ‘ |_ Hc ‘ correspondiente al valor 0 3
parpadeando j I) * u ok J
Previamente hay que calibrarlo al menos 1 vez con std (Inicio / Final) En cada encendido, una vez situado
L A i <
2 @ Se abre el proceso de calibracién, pulsando las teclas [ ﬂ alavez en la sefial 0, confirmar con la tecla
g uOin o o de forma prolongada.
= @ Se graba el CERO (Inicio) y finaliza el proceso
o ——
EE aI volver a pulsar la tecla de forma prolongada. l:' BE‘I
E:I\\\ SRy (1) memoriza valor Ealalals] LHC'Z
8 uOln ‘ LAck HC ‘ INTRODUCIR la sefial - @ SALIR o 7@
correspondiente al valor 0 o
8 parpadeando f] p 5 ? ur ‘: :
o g Y
u
u ot
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-99.9 1000 | 0.0 |

El display queda multiplicado por este factor.

Se puede corregir el error del display mediante los parametros de OFFSET y GANANCIA. Si el error es constante en toda la escala, afiadir ese valor de error en el pardmetro de O.CAL.
Ejemplo: El display indica 2 / 102 cuando deberia indicar 0/ 100. La correccién de O.CAL=-2. Si el error no es constante en toda la escala, se calculan los pardmetros O.CAL y G.CAL
de correccidn, realizando la medicién en 2 puntos (parte baja(1) y alta(2) de la escala), anotando la indicacion actual de display (D1, D2) y el valor tedrico correcto que tendria que
visualizar (C1, C2). Ejemplo: El display indica 2 / 106 cuando deberia indicar 0 / 100.

D1 D2 Cl C2

C2-C1 100-0 _ 100

(Ganancia) GCAL: === ———————— GCAL= == "==096 (Offset) O.CAL: C2 - (G.CAL x D2) ——— O.CAL = 100 - (0,96 x 106) =- 1,76
i : : - B804 '1P2s 1S2P | 1P2S |
5 uity | ASIGNACION (orden) de VISUALIZACION del DISPLAY - “ggeg  |1P2S 1S2P | 1P2S |
1_PROCESO 1| ALARMA
1P2S ALARNA 1p2n | LPROCESO 1S2P ‘2 ORASCESE s | ALARMA
Desaparece 3" Desaparece 3"
6 JEGr | TIPO de GRADOS paraTEMPERATURA | o [ o |

Desactivado Unir

URACION TIPO de ACTUACION.




m)p SALIDA RELES

Celianipien S LA @8 Configuracion comando principal de alarma.

\ HEAM‘rN\ cooleXH cool "]

Minimo - (bajacarga) - por abajo Maxima - (sobrecarga) - por alto

Memorizada No Memorizada

No activada Activada

MIN MAX
‘ no.s | nc.s | nc.s

Minimo - (bajacarga) - por abajo Méaxima - (sobrecarga) - por alto
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Memorizada No Memorizada

No activada Activada

Libre Bloqueado



FILTRO ESTABILIZACION

Con mayor filtro y medias, mejor estabilidad

Cdis | 15 | 10SM |

(242H 4.17H | 16.7H |

Desactivado 10 SM | Mayor filtro (Visualizacion lenta y estable)

. & 4/20mA
mp SALIDA ANALOGICA
@ oiov
...(.:.9.'.\!.'?.'.9.9559'9!‘.‘..T.'.F.’.Q.F!?.BETB?‘.’.\'.?M'.?!QN..0.'?..55':!Pﬁ.ﬁ[\.‘ﬁ.'rgﬁ'.%............................................‘..H?:.P...‘..Mﬁ:'f..‘.l ..... dis_|
Repeticion (Proceso) Regulacién (PID) Generador consigna Desactivado

10 K
| uo.P Jomov | uo.oP |omov c |omov
[9 1710
| MAP_| a20ma | MA.OP | 4720maA c | a20ma

4.800b 9.600b 19.200b 28.800b 38.400b 57.600b

1 254 | 254 |

N
=
0
.
>
o
9
X
m
(@]
0
(@)
=z
[N
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<
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|w)]
[
—
o

0.. 100 milisegundos



CONFIGURACION REGULACION
regulacién PID C.ssr onvore| [ pip )| [6] tunE || Auto | Autotunning

1| c.out

¢420 [ o |[1-9999 PARAMETROS
COMANDO
REGULACION ALARMA | . ALARMA X ” |
! En esta configuracion el relé C1 | En esta configuracion el relé A1
SSR es controlado por la alarma A1 es controlado por la alarma A2
4/20mA

Al

L. l
COMANDO B B 8 B

REGULACION ANk~ 8----- ALARMA

) INDICACION INDICACION
DIRECTA
(Display rojo)

ALARMA

7 INDICACION
PR PREVIA
= E Pulsacion SET

PREVIA

!J Pulsacion SET
ACCESO DIRECTO
ALARMA C

my mry

PULSACION CORTA PULSACION LARGA > 2seg

PROGRAMACION PARAMETROS (CLAVE 1234) RECORRER MODIFICACION SALIR

e IR > ISR
4= 00001 B‘T“‘?y ? ¥ @? s ; E:;

SNRRRVA\BVAY TIPO DE ENTRADA COMANDO

l»
<

cool / heat

 PUNTODECIMAL | M ] Act.t |To_ wéxivo!Mikivo [COOLT]

INICIO VISUALIZACION 0 15 cHY

FINAL VISUALIZACION | 100 16| cdE | DELAY.RETARDO [0 ]

HISTERESIS - HYS/»HYS '

TIEMPO de CICLO para SALIDAREFRIGERANTE (segundos). | 1 300 | 10 |
_TIPOde FLUIDO del REFRIGERANTE. _Ar | H20 | Al |
[ Air | [ ool | [ Ho |
 SELECCION el TIPO de AUTOTUNNIG, | dis | Auo | dis |
Desactivado Calculo de parametros PID Manual desde frontal
al encendido y al variar el set 0 entrada digital
 DESVIACION del SETPOINT para el UMBRAL USADO del AUTOTUNNIG, 0 5000 | 10 |
_MODOde FUNCIONAMIENTO. Lcont | 2ts | cont |
Controlador Ciclo programado 2Thresholds Switch
 SELECCIONAUTOMATICO/MANUAL. (dis | En || dis |
Desactivado Activado Activado al cargar
_FUNCIONAMIENTO ENTRADADIGITAL. | dis stst|| dis |
Desactivado Start / Stop Manual
GRADIENTE (pendiente) de SUBIDA para SOFTSTART o CICLO PREPROGRAMADO. 0 999 | 0 |

Digito / hora o grados / hora en temperatura.

TIEMPO de MANTENIMIENTO por CICLO PREPROGRAMADO. 100.00 24.00 | 00.00 |

Desactivado Gradiente Tiempo Todos

mantenimiento




ENTRADA | COMPARA Plus FORCE Plus

Potenciémetro
Resis. Variable ENTRADA

CELULA
8458 CONEXIONADO

NTC
PTC

Pt100 |
Nil00

[28][7] (6] 5] (141 13

ENTRADA
CONTROL
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REFERENCIA Im60] V100

SALIDA
ALIMENTACION SERIE
| ACTIVO |
[ PASIVO |
OSQOZY M0z
EEEEEENEECETDE eIl

SALIDA
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0/10V
= 4/20mA

analdgica

SALIDA
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ANEXO

COMUNICACION RS485 MODBUS

1 Comunicacion Serial

El Mddulo de rail, esta dotado de comunicacion serie RS485 en modo de recibir y transmitir
datos mediante protocolo MODBUS RTU. El dispositivo puede ser configurado s6lo como
Esclavo. Esta funcion permite el control de mas reguladores conectados a un sistema de
supervision.

Cada instrumento respondera a la interrogacion del Maestro solo si ésta contiene la direccion
igual a la contenida en el parametro. Las direcciones permitidas van de 1 a 254, y no
deben haber reguladores con la misma direccion en la misma linea.

La direccion 255 puede ser usada por el maestro para comunicar con todos los aparatos
conectados (modalidad broadcast), mientras con 0 todos los dispositivos reciben el comando,
pero no esta prevista ninguna respuesta.

Este modulo puede introducir un retardo (en milisegundos) de la respuesta al pedido del

Master. Tal retardo debe ser introducido en el parametro 72 SESE A cada variacion de los
parametros el instrumento guarda el valor en memoria EEPROM (100000 ciclos de escritura),
mientras el almacenaje de los setpoint se inicia con un retardo de 10 segundos desde la
ultima modificacion.

P.S.: Las modificaciones aportadas con un Word diferentes de las descritas en la tabla
siguiente pueden causar mal funcionamiento del instrumento.

Caracteristicas protocolo Modbus RTU
Baud-rate|  ggleccionable desde parametro 70 bdrk
4800bit/seg
85 Fl9e00bit/seg
o 19200bit/seg

=

28800bit/seg
J84F | 38400bit/seg
57600bit/seg

Formato| 8, N, 1 (8bit, no igualdad, 1 stop)
Funciones| WORD READING (max 20 word) (0x03, 0x04)
soportadas SINGLE WORD WRITING (0x06)
MULTIPLE WORDS WRITING (max 20 word) (0x10)

Se describe a continuacion un listado de todas las direcciones disponibles, donde:

RO = Read Only
R/W = Read / Write
\We = Write Only



Modbus Descripcion Read Write Reset value
address
0 Tipo dispositivo RO EEPROM
1 Version software RO EEPROM
5 Address slave R/W EEPROM
6 Version boot RO EEPROM
50 Direccionamiento automatico WO -
51 Confronte codigo maquina \ie -
1000 Proceso (grados con decimo para sensores RO ?
de temperatura; digit para sensores
normalizados)
1001 Setpointl R/W EEPROM
1002 Setpoint2 R/W EEPROM
1003 Setpoint3 R/W EEPROM
1004 Setpoint4 R/W EEPROM
1005 Alarmal R/W EEPROM
1006 Alarma?2 R/W EEPROM
1007 Alarma3 R/W EEPROM
1008 Setpoint graduacion RO EEPROM
1009 Estado rele (0=off, 1=0n) RO 0
Bit 0 =relé Q1
Bit 1 =relé Q2
Bit 2 = reservado.
Bit 3 = SSR
1010 Porcentual salida calor (0-10000) RO 0
1011 Porcentual salida frio (0-10000) RO 0
1012 Estado alarmas (O=ausente, 1=presente) RO 0
Bit0 = Alarma 1
Bitl = Alarma 2
1013 Rearme manual: escribir O para rearmar todas WO 0
las alarmas.
En lectura (O=no rearmable, 1=rearmable):
Bit0 = Alarma 1
Bitl = Allarme 2
1014 Flags errores RO 0
BitO = Error escritura eeprom
Bitl = Error lectura eeprom
Bit2 = Error union frio
Bit3 = Error proceso (sonda)
Bit4 = Error genérico
Bit5 = Error hardware
Bit6 = Error L.B.A.O.
Bit7 = Error L.B.A.C.
1015 Temperatura union frio (grados con décimo) RO ?
1016 Start/Stop R/W 0
O=regulador en STOP
1l=regulador en START
1017 Lock conversion ON/OFF R/W 0
O=Lock conversion off
1=Lock conversion on
1018 Tuning ON/OFF R/W 0
0=Tuning off
1=Tuning on
1019 Seleccion automatico/manual R/W 0
O=automatico ; 1=manual
1020 Corriente TA ON (ampere con déecimo) RO ?




1021 Corrente TA OFF (ampere con décimo) RO ?

1022 Tiempo OFF LINE' (milisegundos) R/W 0
1023 Corriente instantanea (Ampere) RO 0
2001 Parametro 1 R/W EEPROM
2002 Parametro 2 R/W EEPROM
2072 Parametro 72 R/W EEPROM
3000 Deshabilitacion control maquina de serial® WO 0
3001 Primiera word displayl (ascii) R/W 0
3002 Segunda word displayl (ascii) R/W 0
3003 Tercera word displayl (ascii) R/W 0
3004 Cuarta word displayl (ascii) R/W 0
3005 Quinta word displayl (ascii) R/W 0
3006 Sexta word displayl (ascii) R/W 0
3007 Septima word displayl (ascii) R/W 0
3008 Octava word display1 (ascii) R/W 0
3009 Primera word display?2 (ascii) R/W 0
3010 Segunda word display?2 (ascii) R/W 0
3011 Tercera word display?2 (ascii) R/W 0
3012 Cuarta word display?2 (ascii) R/W 0
3013 Quinta word display?2 (ascii) R/W 0
3014 Sexta word display2 (ascii) R/W 0
3015 Septima word display?2 (ascii) R/W 0
3016 Octava word display?2 (ascii) R/W 0
3017 Word LED R/W 0
Bit0 = LED C1
Bit 1 = LED C2
Bit 2 =LED Al
Bit 3=LED A2
Bit 4 = LED A3

Bit 5= LED MAN
Bit 6 = LED TUN
Bit 7= LED REM
3018 Word botones R/W 0
(escribir 1 para asumir el control de los
botones)

T
Bit1=

‘
Bit 2 = ke
3019 Word relé serial R/W 0
Bit 0 =relé Q1
Bit 1 =relé Q2
3020 Word SSR serial (0=0ff, 1=0n) R/W 0
3021 Word salida 0...10V serial (0...10000) R/W 0
3022 Word salida 4...20mA serial (0...10000) R/W 0

! Si vale 0 el control esta deshabilitado. Si es diferente a 0, es “El tiempo maximo que puede transcurrir
entre dos interrogaciones sin que el regulador se coloque en Off-Line”.

En Off-Line el regulador va en estato de Stop, deshabilita la salida de comando, pero mantiene las
alarmas activas.

2 Con 1 en esta word, se anulan los efectos de la escritura en todos las direcciones Modbus de 3001 a

3022. El control regresa al regulador.
3



